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特集：座談会 ソフトウェアは自動車をどう変えるか？
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ソフトウェアは自動車をどう変えるか?
経済産業省 製造産業局 自動車課　電池･次世代技術･ＩＴＳ推進室長　奥田 修司
名古屋大学 未来社会創造機構 教授　大学院情報学研究科 教授　附属組込みシステム研究センター長 　高田 広章
一般財団法人日本自動車研究所　ＩＴＳ研究部 部長 主席研究員　谷川 浩
株式会社デンソー　エグゼクティブフェロー　電子プラットフォーム担当　村山 浩之
立命館大学 経営学部 教授　Professeur invité d'Institut Mines-Télécom　徳田 昭雄
インテル株式会社 事業開発・政策推進 ダイレクター
（兼）チーフ・アドバンストサービス・アーキテクト　名古屋大学ＣＯＩ（Center of Innovation） 未来社会創造機構 客員准教授　野辺 継男

軽トラックの可能性
―軽トラックが田んぼに入ると何が出来るか―
国立研究開発法人産業技術総合研究所　特別顧問・名誉リサーチャー　矢部 彰

研究報告

海外研修助成

加速音質制御システムの開発
広島市立大学 大学院情報科学研究科　教授　石光 俊介

「The 27th International Symposium on 
Transport Phenomena」に参加して
佐賀大学 海洋エネルギー研究センター　准教授　有馬 博史

研究留学者インタビュー

秋田県立大学　准教授　間所 洋和
研究室訪問

ブダペスト工科・経済大学　博士課程　Nagygyörgy Viola（ナジジャージ・ビオラ）

「IEEE Wireless Power Transfer Conference 2016」に参加して
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豊橋技術科学大学　電気・電子情報工学系　助教授　坂井 尚貴
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モデル誤差抑制補償に基づいたロバストな車両運動制御系の構築
熊本大学 大学院自然科学研究科　准教授  岡島 寛


